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Funkéni vzorek bezpilotniho systému VUT 713

Motivace: Kolmé multispektralni snimkovani pomoci dvojice mirrorless APC kamer

Popis: Bezpilotni systém VUT 713 sestva z pozemni a vzdusné ¢asti. Pozemni ¢ast je tvoiena fidici stanici
(pfenosnym pocitadem) a modulem zajist'ujicim bezdratovy pienos telemetrickych Gdaji. Vzdu$na ¢ast je
tvofena EPP platformou bezocasé konfigurace, palubni elektronikou, pohonnou soustavou a autopilotem Drotek
DroPix s bézicim FW ArduPlane. UZite¢né zatizeni je tvofeno dvojici fotoaparati Sony A5100 doplnénych
objektivy E20/2.8. Tento systém umoziiuje kvalitni kolmé snimani — pofizovani multispektralnich (VIS+NIR)
dat zajmové oblasti.

Realiza¢ni tym:
Petr Dvoiak, Jan Pejchar, Tomas Hajek

Technicka data:

Rozpéti [m] 1,95

Délka [m] 0,7

Mrow [kl 2,7

Platici zatiZeni [ka] 0,9

Cestovni rychlost [mi/s] 18

Vytrvalost [h] 0,7

Vykon [W] 300

Komponenty:
Platforma Range Video RVJET

RC souprava

RC telemetrie
Pohonny akumulator
Regulator pohonu

Graupner MC 22s + Jeti 2,4GHz Tx Modul + JetiBox Profi
Jeti Duplex Rsat2 + Mvario2EX + MT125EX
Schweighofer Modster 4S1P 5000mAh

Foxy R-65SB 65A SBEC

Motor Dualsky XM3542EA-6 790RPM/V modified, 1409

Vrtule Aeronaut CAM Carbon folding prop 13/6.5”

Serva 2 x elevon: Hitec Mini Digital Servo HS-5245MG

Autopilot Drotek Dropix v2.1, 3DR PowerModule, Digital Airspeed
sensor

Radiomodem SiK radio V2 433mHz

Zakladnova stanice Panasonic Toughbook CF-19

Fotoaparat 2xSony A5100 + E20/2.8

Postup FeSeni projektu:

Vybér, nakup a sestaveni platformy. Sestaveni zahrnovalo mnozstvi modifikaci

Sestaveni a oZiveni autopilota se senzory v laboratornich podminkéach, instalace obsluzného SW
Zalétani letounu v manualnim modu (pass-through RC systému)

Postupné ladéni parametrd jednotlivych PID smy¢ek — mod FBW, ptedavani autority autopilotu
Let v pln¢ autonomnim modu

Mapovaci let



Obrazova dokumentace:

Milniky:
e 1.6.2016 Zalet platformy
e 9.7.2016 Mapovaci let systému VUT 713
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